附件2
数据底座建设技术要求

一、无人机倾斜摄影技术要求
1. 无人机挂载倾斜相机总像素不低于1.2亿；
2. 航线航向重叠度不低于80%，旁向重叠度不低于75%；
3. 测区需完全覆盖村社及周边区域；
4. 投入项目的无人机具备PPK或RTK功能；
5. 采集的原始影像对地平均分辨率优于0.03m；
6. 航摄摄影图片采用JPG格式，航摄图片数量与无人机POS数据条数一一对应；
7. 无人机航飞区域内布设像控点和检查点，点位布置需尽量均匀，用“L”状标识，宽度不小于0.1m，采集拐角处坐标（棱角及对比分明的斑马线、指示箭头可代替），单个测区内像控点和检查点总数应不少于10个；
8. 像控点和检查点平面坐标系采用CGCS2000，3度带投影坐标系，高程采用1985国家高程基准；
9. 检查点精度检测结果平面应不低于0.05m，高程不低于0.10m。
二、村社三维数据模型建设要求
1. 无人机POS数据差分处理质量不低于95%；
2. 三维模型数据格式须为OSGB、3Dtiles、3MX等格式；
3. 模型平面坐标系采用CGCS2000，3度带投影坐标系，高程采用1985国家高程基准；
4. 模型瓦片采用平面网格Planner Grid进行划分；
5. 单个瓦片尺寸大小为100×100米；
6. 模型需满足高级或以上的几何精度；
7. 纹理压缩质量为100%照片质量；
8. 模型原点为场景中心，推荐为默认值；
9. 模型数据集成成果须具有元数据，元数据中必须声明倾斜摄影模型的原点及坐标参考；
10. 模型或纹理无明显缺失，水面应尽量平整、无明显漏洞，地面以下无明显悬浮物；
11. 倾斜摄影模型成果空间位置应与村社实际空间位置相同，在相同坐标系统下能相互套合无明显偏移；
12. 单个村社倾斜摄影模型大小不超过20G，且在不影响模型展示效果的情况下尽量压缩数据量。
三、村社正射影像和数字表面模型建设要求
1. 同一相机解算各条POS数据名称应与对应影像名称完全相同；
2. 像控点刺点并解算后整体平面精度误差不高于10cm，高程精度误差不高于15cm。
3. 影像分辨率设置为自动，以确保生产的成果影像地面分辨率最高；
4. 成果生产过程中需同步生产正射影像（DOM）和数字表面模型（DSM）；
5. 设置数字表面模型（DSM）噪波过滤和平滑表面，以提升DSM的成果质量；
6. 软件直接输出的正射影像（DOM）和数字表面模型（DSM）成果应显示完整、影像清晰；
7. 输出的成果影像采用CGCS2000，3度带投影坐标系；
8. 在同一平面坐标系统内，正射影像与村（社区）实际位置相同，无明显偏移。
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